nicht haftet.

Neoditech

Cobot-Manipulatoren

=4 Neoditech

Cobot-Manipulatoren

en, wofiir der Verfasser

Hersteller ergonomischer Handhabungslosungen

ﬁ ergonomische Untersuchung, Konstruktion, Fertigung
%Y und mobile Gertte und Montage bei uns im Haus

D . WA cin Kundendienst, der immer
@ MSE-Pravention fur Sie da ist

verbindlich. - Trotz eingehender Sorgfalt und Kontrolle sind Fehler nicht ausgeschloss

eine breite Palette, fur alle
Anwendungen geeignet

@ Neoditech

rmvi = SCARA =(ERG0360° =MAP
Mobiler Sdulenschwenkkran Manipulationsarm Montagestand Kommissioner-Manipulator

Baureihen
Baureihen 100/150/200 kg
50/100 kg

Baureihen S
50/100 kg oW
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Mobiler Sdulenschwenkkran

Die Vorteile

ergonomisch

ohne Anstrengung
fiir den/die Benutzer*in

kompatibel mit
zahlreichen Greifern

einfache Anwendung

reibungslose Bewegungen

mehrere mobile Sockel
mdglich: durch Gabelstapler
oder auf selbstfahrendem
Elektrorad

&(Neoditech

Cobot-Manipulatoren

Mobiler Sdulenschwenkkran

Ausfiihrung 3 Gelenkglieder,
2 Doppel-Drehzapfen

neu: Schwanenhals

Aktionsradius 2 m —/

Tragfdhigkeit:

70/100 kg
in 2 m inkl. Greifer

Ausrichtung
auf Drehkranz 350°

+— Ho6he bei der Montage
einstellbar

Produkte
!

- Radius 2 m
- Hohe zwischen
2300 und 3500 mm einstellbar
- Tragfahigkeit 70 kg in 2 m
+ 3 Gelenkglieder, 2 Drehzapfen
- auf mobilem Sockel mit
selbstfahrendem Elektrorad

PM1401 - AUF FUBEN

» Radius 2 m
« Hohe zwischen

2165 und 3365 mm einstellbar
- Tragfahigkeit 70 kg in 2 m
= 3 Gelenkglieder, 2 Drehzapfen
1 - auf mobilem Sockel mit FliBen

2
R

PM1405 - MOBIL

« Radius 2 m

» HOhe zwischen
2300 und 3500 mm einstellbar

« Tragfahigkeit 100 kg in 2 m

« 3 Gelenkglieder, 2 Drehzapfen

« auf mobilem Sockel mit
selbstfahrendem Elektrorad

PM1406 - AUF FUBEN

» Radius 2 m

« Hohe zwischen
2165 und 3365 mm einstellbar

« Tragfahigkeit 100 kg in 2 m

3 Gelenkglieder, 2 Drehzapfen

« auf mobilem Sockel mit FiiBen

100 kg



Der mobile

Saulenschwenkkran
ermoglicht  ein  sicheres | ala it A DR
Handeln von Sécken, Féssem, 220V

Paketen Usw. mit
einem maximalen Gewicht
von 100 kg

Dank seiner Gelenkglieder, die KABELAUFROLLER
mit den gleichen doppelten

"4
Drehzapfen wie bei dem e
SCARA-AMM verbunden .
sind, kénnen sehr fllissige
Bewegungen ausgefiihrt
werden, selbst unter VERLANGERTER RADIUS

DaderSaulenschwenkkranmit
zahlreichen  Greifwerkzeugen
(Schlauchheber; Kettenziige .)
kompatibel ist, ist er vielféltig
und ausbaufahig und kann
auf sichere Art und Weise

Hubproblematk ~ in der

Industrie eingehen, um zur ?’7 124 L
Reduzierung von  Muskel-

Skelett-Erkrankungen
beizutragen.

Durch  seinen  mobilen
Sockel auf selbstfahrendem
Elektrorad bietet er

eine auBergewodhnliche TAFELTRAGER
Handlichkeit,  selbst  auf AUF SOCKEL
engem Raum. 3

SCHALLSCHUTZGEHAUSE
AUF SOCKEL DRUCKLUFT-
: SCHLAUCHAUFROLLER

ouTo019
mechanischer
Auswuchter 25 kg

ouTo070
Kettenzug 220V,
60 kg mit Gehduse

ouTo011

manueller Magnetheber
Mehrfachposition,
angehdngt, 50 kg

ouTo071
elektrische Zange

90 kg

ouTo074

elektrische Zange

90 kg
Hochgeschwindigkeit

0ouT020 0oUT069
mechanischer Kettenzug 220V,
Auswuchter 50 kg 100 kg mit Griff

ouTo078 0ouUT066
Kettenzug 220V, Vakuumhebe-
100 kg mit Gehduse Werkzeug

auf Batterie,
Platten, 100 kg

~5,

ouT034 ouTo013
Magnetheber 50 kg Schlauchheber
2500 N VACULEX

ouTo072
elektrische Zange

90 kg

auf Batterie

ouTo75
elektrische Zange

90 kg - auf Batterie
Hochgeschwindigkeit




MSE: Muskel- Schemata
N Caag el Ol und MSE

Muskel-Skelett-Erkrankungen sind Erkrankungen
der weichen Gewebe: Muskeln, Sehnen und
Nerven. Die Berufstatigkeit kann zu ihrem
Entstehen, ihrem Fortbestehen oder ihrer
Verschlechterung beitragen.

PM1400 Technische Daten Baureihe 70 kg

ENSTELLUNG 1200

3661

768

q EMPFINDLICHE STELLEN
k Schulter
/ \ 30%
7 i Ellbogen
i f 22% Riicken
8%
S0 Handgelenk/Hand
O,
2084 38 /0
Kl
"%
g < Quelle: CARSAT 2017
DIREKTE KOSTEN
Berufskrankheiten
e o Karpaltunnel-Syndrom 11000 €
Hexenschuss, 52000 €
Steife Schulter. 80 000 €
Arbeitsunfélle
P M1405 . H P M 1406 durchschnittliche Kosten eines Arbeitsunfalls
- Technische Daten Baureihe 100 kg - it Jo0e
SN e durchschnittliche Kosten eines Arbeitsunfalls
A, wegen Handhabung mit Ausfall
\\\? T T LU;_L
= INDIREKTE KOSTEN (= 3 bis 5 Mal die DIREKTEN Kosten)

Fiir das Unternehmen Fiir den*die Arbeitnehmer*in

 Haftung der Leitung * Arbeitsausfall
 Kosten flir &rztliche Behandlung

EINSTELLUNG 1200
REGLAGE 1200

= « Zivilhaftung
= Produktionsverlust (Pflege, Krankenhausaufenthalt, Rehabilitation..)
» Neubesetzung der Stelle * Verdienstausfall

* Arbeitsunféhigkeit
* Riickkehr zum Arbeitsmarkt

N > DURCHSCHNITTLICHE KOSTEN: 21 000 €

* Schulungen

2682

3789

2482

2589

AUSWIRKUNGEN AUF ARBEITNEHMER*IN/UNTERNEHMEN
Die Auswirkungen steigen exponentiell.

/ \ ) funktionelle und
soziale Behinderung

medizinische Behandlung

AUSWIRKUNG

1942 3161
Erkrankung
o Schmerzen auBerhalb Probleme bei
. des Arbeitsplatzes Wiedereingliederung
| g Schmerzen Krankenstand
g 3 Effizienz-/ Motivations-
: Leistungsveriust ~ Veriust zem
q. 1762 1040
Quelle: CARSAT




